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1.7 Maximos y Minimos (Método del
Hessiano)

Dada una funcion real f de n variables reales:
fR"SR
z— f(z)
Si todas las segundas derivadas parciales de f existen, se define
la matriz hessiana de f como: Hf (x). donde
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Método para determinar el caracter de los puntos criticos

Se vera a continuacion cémo hallar los puntos
criticos (maximos, minimos y puntos de inflexion -o silla o de
ensilladura) de una funcion f de multiples variables.

1. Se igualan las derivadas parciales primeras a cero.

2. Se resuelven las ecuaciones anteriores y se obtienen las
coordenadas de los puntos criticos.

3. Se construye la matriz hessiana (derivadas segundas
parciales).

4. Se sustituyen los puntos criticos en la matriz hessiana
para obtener tantas matrices como puntos criticos
tengamos.

5. Dependiendo del tipo de matriz resultante de evaluar la
matriz Hessiana en los diferentes puntos criticos, estos
puntos se pueden evaluar mediante el criterio de
Sylvester:

o Si todos los menores principales son mayores que 0, o
sea, |H||>0 Vi=1,...,n f alcanza el minimo relativo en el
punto.

o Silos menores principales de indice par son mayores
que 0y los de indice impar son menores que 0, o sea,
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[Himparl<0 Y [Hpa|>0 Vi=1,...,n f alcanza el maximo
relativo en el punto.

Si los menores principales son distintos de 0, es decir,
|H|#0 Vi=1,...,n y no es ninguno de los casos
anteriores, es un punto de silla.

Cuando algin |H;|=0 no se puede determinar nada, por
lo que hace un estudio particular. Para n=2. el criterio
se mejora en el sentido de que si |H1|=0y |Hy|<0 f
tiene un punto de silla en el punto.




